vExra Atividade

Danca Quadrada

Codifique o BaseBot para dirigir em um quadrado!

Passo a passo

1. Construa o BaseBot e abra o modelo BaseBot (Drivetrain 2-motor) no VEXcode 1Q.

2. Arraste um bloco [Drive for] e altere o parametro para
"12" e 0 menu suspenso para polegadas.

3. Arraste um bloco [Virar para], colocando-o sob o bloco drive forward v for @ inches »+ P
[Dirigir para]. Esses dois blocos farao a primeira esquina
da praca.

turn right + for @ degrees P

4. Adicione blocos adicionais para codificar seu robd para
dirigir em um quadrado.

5. Baixe o projeto para o Brain e execute-o.

6. Para fazer um quadrado completo com menos blocos, vocé pode repetir
as acoes de fazer um canto. Arraste um bloco [Repetir] e envolva-o ao
redor dos primeiros blocos [Dirigir para] e [Girar para]. Quantas vezes
os blocos devem ser repetidos para formar um quadrado completo?

'SUBINDO DE NIVEL' Dicas profissionais
e Upsize - Altere os parametros para fazer e Para entender melhor os loops e as
um quadrado maior. repeticoes, escreva cada acao que o
R R BaseBot executara para dirigir em um
e Desafio do retangulo - Agora que vocé quadrado completo. Observe onde as
pode fazer um quadrado, como vocé etapas se repetem.

pode usar o bloco de repeticao para fazer
um retangulo?

Direitos autorais 2021 Innovation First, Inc. (dba VEX Robotics). Todos os direitos reservados. Veja os termos completos de direitos autorais em
https://copyright.vex.com/



https://copyright.vex.com/
http://link.vex.com/iq/builds/basebot/iq-2nd-gen-basebot

