vEx o Atividade

Cofre dos Astronautas
Pratique mover-se e parar.

Codifique sua base de codigo para acelerar
rapidamente em diregao a um objeto e parar antes
de atingi-lo.

Passo a passo

1. Crie o robd da Base de Cadigo (Instrucdes de Construcdo em PDF ou
Instrucdes de Construcdo 3D). Coloque o astronauta sentado em cima
do robd da Base de Cddigo e coloque o robd de frente para uma
parede.

2. O objetivo é que o robd da Base de Codigo se mova rapidamente em
direcao a parede, pare antes de alcanga-la e ndo perca o astronauta do
topo da Base de Cddigo.

3. Use o VEXcode GO para criar um projeto que atenda a meta.
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Faca alteragdes no curso e no seu projeto.
e O bloco [Definir velocidade de
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ao curso para criar rampas para a base de para alterar a velocidade da Base
codigo ser executada. de Cadigo. A velocidade padrao é
de 50%.
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