vEx vs Atividade

Defenda o Castelo

Dirija seu Clawbot para construir uma parede
e defender seu castelo!

Passo a passo

1. Construa o Clawbot e conecte um controlador.

2. O objetivo desta atividade € construir uma parede com rodas que sobraram em seu kit, ou
qualquer objeto cilindrico empilhavel (como um rolo de duto ou fita adesiva). Um segmento de
parede concluido é uma pilha desses dois objetos (duas rodas, dois rolos de fita, uma roda e
um rolo de fita ou dois de qualquer objeto que vocé decidir). Combine as paredes para manter
os invasores afastados!

3. O Clawbot deve estar em um campo 3x3. Deve haver seis objetos colocados aleatoriamente
ao redor do campo. O Clawbot deve comecgar com as rodas traseiras tocando qualquer borda
dos quatro lados.

4. Usando o Programa de Controle de Driver, pegue e empilhe seus objetos de jogo usando o
Controlador.

5. Cronometre vocé mesmo! Com que rapidez vocé pode proteger suas joias reais construindo
uma parede? Como vocé acha que pode melhorar seu tempo?

'SUBINDO DE NIVEL' Dicas profissionais
e Empilhe - Tente empilhar os objetos em e Dirija devagar ao transportar um
uma zona "Home" para obter um boénus objeto. Movimentos rapidos
adicional e teste suas habilidades de combinados com seu novo centro de
operador Clawbot! gravidade significam um alto risco de
tombamento. Além disso,
e Configuragées de driver - Vocé pode movimentos lentos permitem maior
tentar outras configuragbes de driver? precis&o ao colocar objetos.

Com qual vocé é melhor e mais preciso?
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