vEx vs Atividade

Configuracoes do driver

Teste suas habilidades de condugao de robd
com quatro configuragdes de direcéo
diferentes!

Passo a passo

1. Construa o Speedbot e conecte um controlador. Coloque seu Speedbot em um campo 3x3
com um Omni-Wheel ou outro obstaculo no centro, conforme mostrado na imagem acima. O
objetivo desta atividade € explorar e testar as diferentes configuragdes do driver dirigindo ao
redor do Omni-Wheel sem toca-lo, o mais rapido possivel.

2. Selecione uma configuragao de driver! Existem quatro deles:

e Esquerda: Dirija o Speedbot para frente, para tras, para a esquerda e para a direita,
tudo usando o joystick esquerdo.

e Duplo: Acione o motor esquerdo do Speedbot usando o joystick esquerdo e o motor
direito do Speedbot usando o joystick direito.

e Dividir: Dirija o Speedbot para a esquerda e para a direita usando o joystick direito e
para frente e para tras usando o joystick esquerdo.

e Direita: Dirija o Speedbot para frente, ré, esquerda e direita, tudo usando o joystick
direito.

3. Coloque seu robd na linha de partida, conforme mostrado na imagem acima, e execute o
Programa de Controle do Motorista com a configuragéo de dire¢ao selecionada. Quao rapido
vocé consegue dar uma volta no Omni-Wheel? Registre seu tempo.

4. Depois de conduzir com sucesso o Omni-Wheel com uma configuragao, passe para outra.
Experimente todos eles, gravando a cada vez para ver qual configuragao permite que vocé
dirija mais rapido e é a mais facil de controlar.
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'SUBINDO DE NIVEL' Dicas profissionais

e Va além! - Adicione alguns obstaculos, e Mantenha um registro detalhado de
como Omni-Wheels adicionais ou itens de qual configuragdo vocé testou e
construcao. quanto tempo levou para dar uma

o ) volta no Omni-Wheel usando essa

e Reverse - Tente dirigir ao redor do Omni- configuracao.

Wheel, mas em marcha a ré! E mais facil
ou mais desafiador?

Driver Control Practice .
Right :—E =
Left
o
Dval

) Tested? Timed Test
R.SH' v MNAAAA-
MA NN
Lett Vv M AN
Split v WAV
Dual v’ ?’VWX\'N\

NANN VUV VAN VWWNANANN-
WA/ VWNAANAN WA N g AN
WW A WANS

Direitos autorais 2022 Innovation First, Inc. (dba VEX Robotics). Todos os direitos reservados. Veja os termos completos de direitos autorais em
https://copyright.vex.com/



https://copyright.vex.com/

