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Use a codificacdo de botdo para mover o
[0) (1) Robd de codificagdo VEX AIM para entregar
barris numerados para o ID AprilTag
P I 3 correspondente!

Passo a passo

1. Configure o campo conforme mostrado acima.
o Numero cinco barris de 0 a 4, (um numero por barril). Coloque os barris no campo, com
no maximo dois barris em uma unica fileira.
o Coloque cinco AprilTags no campo, com ndao mais do que dois em um unico lado.
o Coloque o robd na posicao inicial no lado esquerdo do campo, de frente para um barril
na mesma linha.

2. Use a codificacado de botao para codificar o rob6 para colocar cada barril numerado na frente
de seu ID AprilTag correspondente.

o Planeje um caminho para pegar o barril e passar para o AprilTag correspondente.

o Codifique o robd para seguir esse caminho e enfrente o AprilTag.

o Use o kicker para colocar o cano na frente do AprilTag.

o Continue até que vocé tenha movido todos os barris para as AprilTags
correspondentes! Conclua o projeto usando o minimo de comportamentos possivel.

o O robd que usar menos comportamentos vence! Em caso de empate, o primeiro a
completar vence!

'SUBINDO DE NiVEL' Dicas profissionais

e Desafio do pedido de entrega - e Desenvolva uma estratégia para mover

Entregue o barril numerado para os IDs os barris com mais facilidade. Para
melhorar a eficiéncia, sempre escolha o

AprllTag numerados correspondentes na cano que requer menos

ordem especificada: 0— 1 » 2 » 3 - 4. O comportamentos para pegar no campo.

tempo mais rapido vence!
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